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Vorhabensbeschreibung
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Zusammenfassung

• Lehrende:
Aufbau eines OPAL-Kurses mit allen benötigten Anleitungen, 
Simulationen und Daten zur Wiederverwendung

Verwendung der Geldmittel

• Finanzierung von Hilfskräften für 
Konstruktion und Aufbau der Roboter

• Zusammenstellen von Klassensätzen an 
Bauteilen und Druckmodellen

• Lernende:
Simulation und praktischer 
Aufbau von Robotersystemen 
in kleinem Maßstab im Rahmen 
einer Veranstaltung zur 
industriellen Robotertechnik
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Aufbau digitaler Kompetenzen bei Studierenden
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Im Allgemeinen Im Speziellen

• Automatisierung
• Simulation

Informatik

Elektronik

Robotik

• Programmierung
• Visualisierung

• Steuerung
• Sensorik

V-rep, Coppelia Robotics GmbH
• V-REP PRO EDU, Educational License
• http://coppeliarobotics.com/

Godot Engine
• MIT License
• https://godotengine.org/

Python, Python Software Foundation
• PSF LA (GPL kompatibel)
• https://www.python.org/

C#, Mono Project
• MIT License
• https://www.mono-project.com/

Tinkerforge, Tinkerforge GmbH
• CERN Open Hardware Licence
• https://www.tinkerforge.com

http://coppeliarobotics.com/
https://godotengine.org/
https://www.python.org/
https://www.mono-project.com/
https://www.tinkerforge.com/
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Aufbau digitaler Kompetenzen bei Lehrenden
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blog.hrz.tu-chemnitz.de/digitaleuni/
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Anwendung digitaler Lehr- und Prüfungsmethoden
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( )

• Einbettung von Simulationen
• Lernfortschrittsanzeige

• Zufallsaufgaben (Variablen)
• Programmieraufgaben

• Umfangreiche Evaluationen • Videobauanleitungen
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Verankerung von Open Educational Ressources (OER) in der Lehrpraxis
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CC BY                SA? NC?

… Public Domain ?

OER durch offene Lizenzen

• UrhG als „Hürde“ (trotz Anpassungen im 
Urheberrechts-Wissensgesellschafts-
Gesetz)

• Freie Lizenzen als Ausweg
• Entscheidungen dazu stehen noch aus

OER durch einfachen Zugang

• Derzeit: Zugang für registrierte Nutzer, 
keine Einschreibung, kein Passwort

• Zukünftig: öffentlicher Kurs?


