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Zusammenfassung

* Lernende:
Simulation und praktischer
Aufbau von Robotersystemen
in kleinem Mal}stab im Rahmen
einer Veranstaltung zur
industriellen Robotertechnik

* Lehrende:
Aufbau eines OPAL-Kurses mit allen bendétigten Anleitungen,
Simulationen und Daten zur Wiederverwendung

Verwendung der Geldmittel

* Finanzierung von Hilfskraften fur
Konstruktion und Aufbau der Roboter

« Zusammenstellen von Klassensatzen an
Bauteilen und Druckmodellen
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Im Allgemeinen

« Automatisierung

Robotik - Simulation

* Programmierung
 Visualisierung

« Steuerung
» Sensorik

Im Speziellen

V-rep, Coppelia Robotics GmbH
« V-REP PRO EDU, Educational License
» http://coppeliarobotics.com/

Godot Engine
« MIT License
« https://godotengine.org/

Python, Python Software Foundation
« PSF LA (GPL kompatibel)
+ https://www.python.org/

C#, Mono Project
e MIT License
e https://www.mono-project.com/

Tinkerforge, Tinkerforge GmbH
« CERN Open Hardware Licence
* https://www.tinkerforge.com
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Digitale Hochschulbildung an der TU Chemnitz Weitere Informati )
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@ Eintrag erstellen
1 Darstellungsoptimierung !‘ &. ﬁ
Neue Lehrkonzepte fl“‘r die A diaser Stalle findon Sie OCT 2019 Ven Philipp Wabnitz | Geéndert von Philipp Wabnitz am 01.10.2019
. . . Infarmati iber Lehrprojekte der TU
industrielle Robotertechnik e et . .
& Philipp Wabniz  #2 11. September 2019 # 0 Comments univsrsitélsmterrpjﬂ, aber.auth . H H Blog - I nd u Strlel Ie RO bote rteCh n I k
sachsenweiten Initiativen im Bereic

Mein Mame ist Philipp Wabnitz und ich bin wissenschaftlicher Mitarbeiter der digitalen Hochschulbildung.

an der Professur Montage- und Handhabungstechnik (MHT) der Fakultat SVG statt PNG
Maschinenbau. Im letzten Jahr haben wir uns an der Professur dazu ‘ektorgrafiken haben den Vorteil durch alle modernen Browser ohne Qualitdtsverlust skaliert werden zu kinnen. Dies ist bietet beim Einbetten von Bildern auf Webseiten einen
enormen Vorteil, wenn diese spater auch auf einem Smarphone betrachtet werden sollen. Aufpassen muss man allerdings bei der Verwendung von Schriftarten innerhalb der SVG-

tschl . samtlich Lehi talt tiber die Lehr- und A
Emsetiossen, SAMEIEhe userer -enneransiatungen dher de Lenr ur NEUEIBEIIRAGE Datei. Beispielsweise fuhrt die Verwendung der TUC-Schriftart "Roboto” zu einem Zurlickgreifen auf eine andere serifenlose Schrift, falls Roboto nicht auf dem System installiert ist.

Lemnplattform OPAL.

Gamification in der
WEITERLESEN — Hochschulbildung Visualisierung und Interaktion innerhalb der Webseite
Dank GiflSVG-Animationen, Video- und HSP-Einbettung sowie der Verwendung von HTMLS (+ Javascript) oder Webassembly lassen sich samtliche modernen Webtechnologien

Meue Lehrkonzepte fir die
auch innerhalb von OPAL verwenden. Erste Versuche wurden dahingehend wurden schon durchgefiihrt.

industrielle Robotertechnik

» Kommentare (0 o A A A A
& Aktuelles, Allgemein, Ein Einblick in die Lehre % Digital Fellowship, Maschinenbau, ONYX, OPAL, Fellowships fiir die digitale 0 Bewertungen (0} @
Robotik Hochschulbildung
6 OPAL-Kurs erstellt * . | &=
Heterogenitat im Unterricht SEP 2019 Vn Philipp Wabnitz | Gedndert ven Philipp Wabnitz am 01.10.2019 & o

LiT.Vortrag — .Warum besuchen
Fellowsh i ps fur die dig itale Studierende immer seltener

Hochschulbildung Blog - Industrielle Robotertechnik

& Janine Funke B2 16. August2019 s 0 Comments

OPAL-Kurs erstellt

Im Rahmen der vom SMWK geforderten Programme zur digitalen Archiv: Das geht gliicklicherweise schnell und einfach. Problematisch gestaltet sich da eher das Finden eines passenden Titels und einer trefflenden Beschreibung.
Hochschulbildung in Sachsen werden bis 2023 Digital Fellowships,

Projekte im Bereich der digitalen Hochschullehre, an verschiedenen 2019

Blog hinzugefiigt
Auch das ist recht unkompliziert. Man muss hier allerdings den Blogtitel und die Bezeichnung im Navigationsbaum des OPAL-Kurses unterscheiden. Umbenennungen
sind allerdings jederzeit méglich.

sachsischen Hochschulen mit insgesamt 1,2 Millionen Euro unterstitzt.

In der ersten Farderphase bis Ende 2021 konnten fiir die TU Chemnitz

drei Projekte eingeworben werden. Dazu gehdren Vorhaben zur
Erweiterung des Assessment-Systems ONYX und zum digitalen Kompetenzerwerb im Bereich der
industriellen Robotertechnik Todo-Liste hinzugefiigt

Eine Checkliste fiir alle Autoren des Kurses wurde erstellt, um den Uberblick tber noch zu erledigende Aufgaben zu behalten.

WEITERLESEN —
» Kommentare (0) Bewertungen (0) 77 77 77 77 @

blog.hrz.tu-chemnitz.de/digitaleuni/
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MIH | Anwendung digitaler Lehr- und Priifungsmethoden

Cal

* Einbettung von Simulationen « Zufallsaufgaben (Variablen)
» Lernfortschrittsanzeige * Programmieraufgaben

"4 VIDEO
¢ JLimeSurvey CAMPUS

W SACHSEN

I- Umfangreiche Evaluationen I
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OER durch einfachen Zugang OER durch offene Lizenzen

» Derzeit: Zugang fir registrierte Nutzer,
keine Einschreibung, kein Passwort
« Zukiinftig: 6ffentlicher Kurs?

« UrhG als ,Hiirde" (trotz Anpassungen im
Urheberrechts-Wissensgesellschafts-
Gesetz)

* Freie Lizenzen als Ausweg

Q I » Entscheidungen dazu stehen noch aus

Sichtbarkeit des Kurses

O B Privat - fiir Kursverantwortliche sichtbar
O 24 Review - fiir Autoren sichtbar

® X, Offentlich - fur registrierte Nutzer sichtbar
O &) Offentlich - fir jeden sichtbar

CCBY

Forenbeitrage schreiben, Wikiseiten bearbeiten)

E [ Externe Benutzer kdnnen im Kurs mitwirken (z.B.

... Public Domain ?
Speichern Abbrechen
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